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A 1 - Emisni modelovani silnicni dopravy

Uvod

VO

emisni vypocty jsou klicové z hlediska
hodnoceni opatreni v doprave (nova
infrastruktura, NEZ, atd.) a z hlediska kazdorocni
statistiky (emisni inventury)

emisni vypocty jsou nenahraditelné, jelikoz
primé mereni emisi u silnicni dopravy neni
prakticky uskutecnitelné

Traffic Modelling Guidelines




export/import
SW na rozptylové studie [SYMOS97)

A 1 - Emisni modelovani
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A 1 - Emisni modelovani silnicni dopravy
Ukazky jiného sw
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A 2 - Technologické predpoklady
Web

® client-side

Javascript

= knihovny



Eight Core Visual Variables
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A 3 - Exploracni kartografie
McEachrenova krychle
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3 - Exploracni kartografie
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B - Aplikace
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B - Aplikace

Struktura

* linking
* export
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B 1 - Zpracovani dat

Vstupy

* Emisni faktory
" Dynamicka struktura
= Shapefile

= Geometrie
= Atributova tabulka



B 1 - Zpracovani dat
Automatické zpracovani dat, tabulka

" javascriptova funkce - snadna modifikace
= statisticka tabulka

" handsontable.js

= validace



B2 - Mapa
Mapa

* leaflet.js
* podkladoveé vrstvy
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B2 - Mapa

Dynamicka geovizualizace

* grafické proménné
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B 3 - Grafické nastroje

Boxplot, histogram, scatterplot

* d3.s

————————————————————————————————————




B 4 - Ukazka (https://www.youtube.com/watch?v=0isVDBFv978)
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Zaver

e Stabilita koddu, testovani, casova naroc¢nost
* Experimentalni prototyp <-> funkcni aplikace

* Automatizace procesu
* Vhodnost Javascriptu - nahrazeni excelu, GISu, ...
 Modifikovatelnost

 Grafické prostredi - explorace, vizualizacni nastroj
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